
 

 

 های دریاییشهبال( برای کسب داده)های بدون سرنشین قایق

 

 

شود و در این سند در مورد  ساختار یک  قایق  یا پلتفرم دریایی کنترل از راه دور بدون سرنشین صحبت می

پردازیم که در به امکانات آن برای ارسال یا ثبت داده در نواحی غیر قابل دسترس و یا در مناطقی از دریا می

های بدون سرنشین  جدید نیستند اما  ها ممکن است با خطر مواجه شود. هرچند  این قایقندگی انسانآن ز

 شوند. های نظامی  به کار گرفته میبیشتر برای استفاده

این کنند. آوری میکنند و  داده جمعها دارای این مزیت هستند که  بدون حضور انسان کار میاین قایق

همچنین از   .شده انددر عملیات های نظامی برای   مین روبی  در دریا استفاده می  1940وسایل از سال  

های اتمی   و غیره استفاده ب بعد از  رها شدن بمبآنها برای تحقیقات زیست محیطی  و  نمونه گیری از آ

 شود.می

 :ها عبارتند ازهای اصلی این  قایقویژگی 

 یات در یک دوره طولانی  برای افزایش ناحیه تحت تحقیق  که به توان عمل  :مستقل  و خودکفا بودن

 شود. های غیر متعارف  ممکن میکمک استفاده از انرژی

 سیب به نمای زیبای دریاآجلوگیری از صدمات جانی  و عدم  :کاهش ریسک 

 بور کنندتوانند به راحتی از  موانع دریایی و مصنوعی  عها،  میبخاطر  کوچکی این قایق :جابجایی. 

 کم استنها آهای نگهداری و بهره برداری  پایین است و تعداد تیمنها آمصرف انرژی   :اقتصادی بودن. 

 کنند و  ریسک کمی این وسایل  با کمترین علایم و رد  الکترومغناطیسی و صوتی  فعالیت می :رد پا

 .برای محیط زیست دریا دارند



 

 

نماید و  قایق اپراتور  آن در محیطی امن کار  را مدیریت می ها  این است کهترین ویژگی  شهبالمهم

های بزرگ غیر قابل دهد  که برای کشتیهای مختلف با ریسک بالا انجام میماموریت را در محیط

 .دسترس و  نامساعد است

ام ماموریت های نظامی این وسایل  بسیار متنوع است و از  تحقیق و نظارت بر  مناطق دریایی  تا اقد

تعیین سریع  منطقه عبور ایمن برای ناوگان  با بررسی   منطقه و انهدام )های دریایی  علیه مین

های پرتابی از خود،  تا  ماموریت های ضد تروریستی مانند نظارت و  بررسی و ها با موشک و  مینمین

ای ضد زیر دریایی را ها ماموریت ههمچنین این قایق .شودهای ناشناس را شامل میحتی انهدام قایق

ها را کشف و ردیابی های رادیولوکیشن و هیدرولوکیشن  زیردریاییدهند مثلاً  با  روشهم انجام می

 .نمایندمی

 :های زیر  از این وسایل  وجود دارنددر حال حاضر مدل

طق ب و ارزیابی  محیط مناآ( که برای نمونه گیری از  1) شکل  cat c-4 قایق بدون سرنشین    -

 .شودساحلی استفاده می

توسط  نیروی دریایی امریکا  ساخته  2013( که درس ال  2) شکل  WAM-V قایق  بدون سرنشین  -

تواند این قایق می  .شد و گوگل از آن برای   ترسیم نقشه  دریایی ساحل سانفرانسیسکو استفاده نمود

 .آوری شوده کار و یا جمعدقیقه اماد 3بخش توسط  دو نفر در کمتر از  7در 

شکل )های بدون سرنشین امریکا است  که بخشی از گروه قایق :قایق بدون سرنشین  رافایل  پرتکتور -

شود.  رافایل  بسیار تر و  در ماموریت های رزمی استفاده می( و  تفاوت آن در این است که بزرگ3

تواند در و دارای سیستم سلاح   است و میاین قایق چند تکه بوده   .سریع  است و بدنه  قوی دارد

 ماموریت های مختلف  مانند شناسایی،  مراقبت، ضد تروریسم و  جنگ الکترونیک استفاده گردد.

 

 1شکل  2شکل  3شکل  

 



 

 

ها آنهای ی حداقلی  برای محیط زیست و  نمای دریا هستند.  مطمئناً  قابلیتگودآلها  راه حلی عالی با شهبال

ا به نحو زاد کار مراقبت رآدهند و به ویژه در دریاهای ده بیشتر خواهد شد  و  اطلاعات بیشتری ارایه میینآدر 

با توجه به این  .به ویژه در جاهایی که در آن زندگی برای انسان غیر ممکن است احسن انجام خواهند دارد،

های بزرگ غیر ممکن که  ارسال کشتیتوانند در نواحی کار کنند ها بسیار کوچک هستند میکه این قایق

نها استفاده آاز   ر. م . لوده به   ش آهای اضطراری مانند پایش  نواحی توان در وضعیتهمچنین می .است

نها است که باید سرعت بالا و قابلیت مانور زیاد را هم آماده شدن آزمان کوتاه   ها نمود.  مزیت دیگر این قایق

 .به آن افزود

پلیس دریایی،  ن سرنشین در انجام ماموریت های روزانه بسیار نقش دارند و مثلاً  در بحث های بدوقایق

های ماهیگیری و  های غیر قانونی،  پایش کشتیهای لازم برای شناسایی کشتیآوری اطلاعات و دادهجمع

نها وجود آای توسعه های مختلفی بربخاطر تنوع ماموریت ها، روش .مد هستندآودگی ها  بسیار موثر و کارآل

های ناوبری، سنسورها، رادار، سونار  و های ویدیویی  مادورن قرمز   و ترمال، چراغنها از دوربینآو در   .دارد

 .شودهای کشنده و غیر کشنده استفاده میانواع سلاح

ها در ن قایقای .نها استآهای این وسایل  محیط فیزیکی  چالش برانگیز روی  توسعه دهندهامشکل اصلی فر

ارتباطات در بعضی از موارد  متناوب  بوده  .باشندمعرض  انواع جریانات دریایی، باد، امواج، دما و خوردگی می

ها  زمان بر و به کار گیری، بهره برداری و  بازیابی این قایق  .شوندهای سنسورها با تاخیر ارسال میو داده

نها  گران است و در آهمچنین موتور  .باشدمی برای اپراتورها میگران است و کنترل دینامیکی آن  چالش مه

 .مواردی   کند و  دوره استفاده از آن به شرایط محیطی بستگی دارد

 نگارش  :  ح . م 

 


